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【57】申請專利範圍
1.　一種智能美甲裝置，包括：
一機殼；

一架體，係設於該機殼內；

一基座，係滑設於該架體上；

一作動機構，係設於該架體與該基座之間，並驅動該基座相對該架體位移；

一開口，係開設於該機殼的一側，以供一人體之指頭伸入該機殼內部；

一工作台，係對應該開口的位置設置於該機殼上，以供放置該指頭；

一加工單元，呈圓盤狀，係沿一中心軸線軸設於該基座上，且該加工單元於遠離該中心

軸線的兩相對位置上分別設有一第一工具頭及一第二工具頭，而該第一工具頭與該中心

軸線之間的第一距離係等於該第二工具頭與該中心軸線之間的第二距離。

2.　如請求項 1所述之智能美甲裝置，其中，該工作台設有一觸控開關，用以感應人體之指
頭。

3.　如請求項 2所述之智能美甲裝置，其中，該架體包括二相互平行之立柱。
4.　如請求項 3所述之智能美甲裝置，其中，該作動機構包括：
二第一滑座，係分別滑設於相對應之該立柱上，並沿一 Z軸方向相對該立柱位移；
一第二滑座，係呈橫向之長條狀，且其兩端分別滑設於該二第一滑座上，並沿一 Y軸方
向相對該第一滑座位移；

其中，該基座滑設於該第二滑座上，並沿一 X軸方向相對該第二滑座位移。
5.　如請求項 4所述之智能美甲裝置，其中， 該作動機構更包括有一齒輪，設於該基座上，
並受一動力源所驅動以帶動該加工單元旋轉。

6.　如請求項 4所述之智能美甲裝置，其中，該二第一滑座分別設有一沿 Y軸方向延伸之滑
軌，且該第二滑座與該滑軌之間設有滾動件。

7.　如請求項 1、2、3、4、5或 6所述之智能美甲裝置，其更包括一處理單元，係分別電連
接於該作動機構及該加工單元；一傳輸單元，係與該處理單元電連接，以供使用者透過

一運算裝置與該傳輸單元連結，並藉由該處理單元來執行該美甲作業。
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8.　如請求項 7所述之智能美甲裝置，其更包括一偵測單元，電連接於該處理單元，用以測
量該指甲面的形狀。

圖式簡單說明

圖 1為本發明之一較佳實施例的立體示意圖。
圖 2為本發明之一較佳實施例就圖 1去除機殼的示意圖。
圖 3為本發明之一較佳實施例的就圖 1的局部剖視圖。
圖 4為本發明之一較佳實施例的就圖 1沿 5-5剖面線的剖視圖。
圖 5為本發明之一較佳實施例的接續圖 4的作動圖。
圖 6為本發明之一較佳實施例的就圖 5的局部放大圖。
圖 7為本發明之一較佳實施例的系統方塊圖。
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