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【57】申請專利範圍
1.　一種欠驅動刀具，包括：一第一座部；一第二座部，係與該第一座部相隔開來；一螺
桿，係以桿軸一端樞設於該第二座部上，並以桿軸另端穿伸過該第一座部地使該第一座

部之部分係介於該第二座部與該螺桿桿軸另端之間；一轉動部，固設於該螺桿之另端

上；一管狀之螺套，係在徑向上受有定位而被限制進行角位移地同軸地螺套於該螺桿

上，並介於該第一座部與該第二座部之間；一第一連桿組，係具有二第一搖臂，各該第

一搖臂係分別以一端樞接於該螺套上；二呈弧狀之刀刃，係以彼此之曲率中心介於彼此

之間地相向配置，且使各該刀刃的弧形一端彼此樞接，以及使弧形另端分別樞接於各該

第一搖臂之另端；藉此，當該轉動部受有外力而驅轉該螺桿時，該螺套於該螺桿上之軸

向線性位移，即經由各該第一搖臂帶動各該刀刃作動。

2.　如請求項 1所述欠驅動刀具，其更包括一第二連桿組；該第二連桿組係具有二第二搖臂
與二第三搖臂，各該第二搖臂之一端係彼此對稱地分別樞接於該第一座部兩側，各該第

三搖臂之一端係樞接於該螺套上，以及使各該第二搖臂之另端分別與各該第三搖臂之另

端相樞接。

3.　如請求項 2所述欠驅動刀具，其中，該第一座部包括：一底板，係以兩側分別與各該第
二搖臂樞接；一第一通孔，貫設於該底板上，以供該螺桿穿伸。

4.　如請求項 3所述欠驅動刀具，其中，該第一座部更包括：二側板，係分別突設於該底板
之兩側；一頂板，係與該底板相隔開來，並橋設於該二側板之間，使得該底板、該頂板

與該些側板係共同圍繞界定出一容置空間。

5.　如請求項 4所述欠驅動刀具，其中，該底板具有一連接板及分設於該連接板兩側之二斜
板，該第一通孔係貫設於該連接板上，各該斜板係分別相對該連接板斜向地向外延伸，

並於各該斜板遠離該連接板之另端分別與各該側板相接，以及使各該第二搖臂之一端係

彼此對稱地分別樞接於各該斜板與各該側板之間的連接位置上。

6.　如請求項 4所述欠驅動刀具，其中，該轉動部係位於該容置空間中，且該轉動部包括：
一呈圓柱狀之第一盤體；一第二通孔，係同軸於該第一通孔地貫設於該第一盤體上，以
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供該螺桿穿伸；一第一定位部，用以將該第一盤體定位於該螺桿上；一呈圓柱狀之第二

盤體，設於該第一盤體上；一第二定位部，用以將該第二盤體定位於該第一盤體。

7.　如請求項 6所述欠驅動刀具，其中，該第一定位部包括：一螺孔，係沿該第二通孔之孔
狀徑向方向貫設於該第一盤體上，並連通於該第二通孔；一螺栓狀之第一結合元件，係

螺鎖於該螺孔內，並以長軸一端抵接於該螺桿之桿身上，得以將該第一盤體定位於該螺

桿上。

8.　如請求項 7所述欠驅動刀具，其中，該第二定位部包括多數螺栓狀之第二結合元件，係
分別穿經該第二盤體而螺接於該第一盤體上。

9.　如請求項 1所述欠驅動刀具，其更包括多個滾珠，設於該螺桿與該螺套之間。
10.   一種智能辨識切削系統，包括：一資料庫，係儲存多數物品資料；一影像擷取模組，用

以拍攝一外部物品之影像；一處理模組，係與該影像擷取模組電性連結，並以深度學習

之訓練來辨識由該影像擷取模組所拍攝之影像，並與該資料庫所儲存之該物品資料進行

分析比對，以獲得一辨識結果，且該辨識結果包含一該外部物品所需切除部位之切除資

料；一機械手臂模組，與該處理模組電性連結，用以驅動如請求項 1、2、3、4、5、6、
7、8或 9所述之欠驅動刀具，使該機械手臂模組得依據所接收之該處理模組輸出的該切
除資料，施加特定方向之力矩予該轉動部。

圖式簡單說明

圖 1係本發明一較佳實施例之具欠驅動刀具之智能辨識切削系統的系統方塊圖。
圖 2係本發明一較佳實施例之欠驅動刀具的立體組合圖。
圖 3係本發明一較佳實施例之欠驅動刀具的立體分解圖。
圖 4係本發明一較佳實施例之欠驅動刀具的作動圖。
圖 5係圖 2沿 5-5剖面線之局部放大剖視圖。
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