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[57]申請專利範圍
1.　一種太陽能自動定時窗戶清潔機，其至少包括有：一驅動機構；一清潔機構，其係能被
驅動機構致動，使之能清潔大樓窗戶；一供電裝置，其係由太陽能板及蓄電池，令該太

陽能板能對蓄電池充電；以及一控制模組，其係電性連接驅動機構與供電裝置之間，用

以自動控制驅動機構啟動時間，俾驅使清潔機構對窗戶遂行清潔。

2.　如請求項 1所述之太陽能自動定時窗戶清潔機，其控制模組係為 ArduinoI/O面板。
3.　一種太陽能自動定時窗戶清潔機，其至少包括有：一載台；一驅動機構，其係在載台安
裝有馬達，以及能被馬達帶動之傳動結構；一升降機構，其係安裝於大樓頂端與傳動結

構之間，使之能被傳動結構致動，用以帶動載台沿大樓升降；一清潔機構，其係能被傳

動結構致動，使之能清潔大樓窗戶；一供電裝置，其係在載台安裝有太陽能板及蓄電

池，令該太陽能板能對蓄電池充電；以及一控制模組，其係電性連接馬達與供電裝置之

間，用以自動控制馬達啟動時間，且能進一步控制馬達轉向，俾驅使升降機構帶動載台

沿大樓升降，以及同步驅使清潔機構對窗戶遂行清潔。

4.　如請求項 2所述之太陽能自動定時窗戶清潔機，其控制模組係為 ArduinoI/O面板。
5.　如請求項 1或 2所述之太陽能自動定時窗戶清潔機，其載台係於一基座上罩設有一外
殼，此外殼前緣則對稱的設有兩個前穿孔，至於外殼後緣則設有兩個後穿孔，而基座分

別在兩前穿孔下方各安裝有一主樞座，而主樞座則支持有一能自轉且貫穿出外殼前側之

主軸；而該馬達在兩主樞座之間接出有一動力輸出軸，使之能透過傳動結構而連動兩主

軸同方向轉動；升降機構係於大樓頂端安裝有一能前後及左右移動之懸臂裝置，該懸臂

裝置吊掛有兩主索，該兩主索底端則分別固定有一吊桿，此吊桿中央係被主索支持，使

之能呈水平設置於大樓頂緣，而吊桿前端緣安裝有一樞接部、後端緣則設有一固定部，

此外，更在兩主軸分別同軸固定有帶輪，帶輪係位於載台容置空間內，且位於前穿孔正

下方，載台另在兩後穿孔位置各安裝有一輪座，而輪座則支持有一能自轉之滑輪，然後

在兩帶輪分別纒繞有動力索，令動力索能穿過所對應之前穿孔，繼之，繞過前穿孔上方

之樞接部，然後斜向的通過所對應之後穿孔而繞過滑輪，最後使動力索頂端安裝於固定

部，令該兩動力索能呈 N狀的對稱支持載台水平懸吊於吊桿下方。
6.　如請求項 5所述之太陽能自動定時窗戶清潔機，其傳動結構係在輸出軸安裝有主動齒
輪，另在主樞座之主軸安裝有從動齒輪，更在主動齒輪與兩從動齒輪之間分別嚙合有惰

輪，而基座則在對應惰輪的位置安裝有副樞座，該副樞座係透過一副軸而支持惰輪自轉。

7.　如請求項 5所述之太陽能自動定時窗戶清潔機，其清潔機構係由兩刷件組成，該兩刷件
係位置外殼前側，使之能透過連接部而對應的固結於主軸外端。
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圖式簡單說明

第 1圖係本新型之組合外觀示意圖。

第 2圖係本新型將載台外殼分解後之示意圖。

第 3圖係本新型驅動機構及清潔機構之實施示意圖。

第 4圖係本新型驅動機構及清潔機構、升降機構之實施示意圖。

第 5圖係本新型組合後之後視圖示意圖。
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